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Drehzahlsteuerbarer rotary current motor with a rotor 
situation giver to tine business at a Frequenzumrichter 
matching to it, marl<ed by it, that the motor shows a storage 
component, in which the engine data relevant for the 
Umrichter are cast-off, and the Umrichter has a 
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Datenauswerteinheit, that is for the finishing reading of the 
storage component interconnected with the motor over the 
rotor situation giver's data management. 
EXEMPLARY CLAIMS- 1. Drehzahlsteuerbarer rotary 
current motor to the business at a Frequenzumrichter 
matching to it, marked by it, that the motor shows a storage 
component, in which the engine data relevant for the 
Umrichter are cast-off, and the Umrichter has a 
Datenauswerteinheit, that is for the finishing reading of the 
storage component interconnected with the motor over a 
data management. 2. Rotary current motor after claim 1, 
marked by it, that executed he/it as power motor and is 
equipped with a rotor situation giver, over whose data 
management the communication between the storage 
component is handled to an Auswerteinrichtung in the 
Umrichter in the motor and the Datenauswerteinheit in the 
Umrichter. 3. Rotary current motor after claim 1 or 2, 
marked by it, that his/its integrated storage component is 
programmable. 4. Rotary current motor after claim 2 or 3, 
marked by it, that the rotor situation giver Is a Resolver 
integrated into the motor, in whose signal management to 
they to the Auswerteinrichtung in the Umrichter between the 
storage component in the motor and the 
Datenauswerteinheit In the Umrichter to exchanging data as 
same tension signals, of which the change tension shares of 
the Resolversignale are uncoupled at the Auswerteinheit in 
the Umrichter, eingekoppelt becomes. 5. Rotary current 
motor after claim 4, marked by it, that the Immediately 
tension supply of the storage component takes place in the 
motor through rectification of the 

ResolverErregungsspannung. 6. Rotary current motor after 
one of the claims 1 to 4, marked by it, that the Immediately 
tension supply of the storage component takes place in the 
motor over the Datenauswerteinheit. 
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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

@ Drehzahlsteuerbarer Drehstrommotor zum Betrieb an einem Frequenzumrichter 

@ Fur den Frequenzumnchter, der mit dem Drehstrom- 
motor zusammengeschaltet wird, sind der Motortyp so- 
wie die Motordaten automatisch erkennbar zu machen. 
Daher weist der Drehstrommotor einen Speicherbaustetn 
auf, in welchem die fur den Umrichter relevanten Motor- 
daten abgetegt sind, und der Umrichter hat eine Daten- 
auswerteinheit, die zum Auslesen des Speicherbausteins 
mit dem Motor uber eine Datenleitung verbunden ist. 
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Beschreibung 

Die Erfindung bezieht sich auf einen drchzahlsteuerbaren 
Drehstrommotor der im Gattungsbegriff des Patentan- 
spruchs 1 bezeichneten Art, 5 

Zum Betrieb eines Diehstrommotors an einetn Fiequen- 
zumrichter miissen die beiden Antriebskomponenten nicht 
nur zueinander passen, es muB vielmehr der Frequenzum- 
richter auf die Daten der angeschlossenen Drehstromma- 
schine abgestimmt werden. Dies gilt vor allem fur den Be- to 
trieb von Moioren an Servoumrichtem, um nicht nur die 
Drehzahl des Motors exakt einstellen, sondem auch die Ro- 
torlage im Stillstand genau erfassen zu konnen. Bisher hat 
man bei der Zusammenstellung eines Drehstrommotors und 
eines dazu passenden Frequenzumrichters die Motordaten 15 
manuell in der Konfiguration des Servoumrichters eingetra- 
gen. Bin einfaches Zusammenschalten von Motor und Um- 
richier im Sinne von "Plug & Play" war bislang nicht m6g- 
lich. 

Aufgabe der Erfindung ist es deshalb, fiir den mil einem 20 
Drehstrommotor zusammenzuschaltenden Frequenzumrich- 
ter den Motortyp sowie die Motordaten automatisch erkenn- 
bar zu machen, also am Motor ein sogenanntes "elektroni- 
sches Typenschild" anzubringen, welches der Umrichter so- 
zusagen "lesen" kann. 25 

Diese Aufgabe wird bei einem drehzahlsteuerbaren Dreh- 
strommotor der gattungsgemaBen Art durch die kennzeich- 
nenden Merkmale des Patentanspruchs 1 gelost. 

Ftir die Erfindung ist wesentlich, da6 sich bei dem elektri- 
schen Zusammenschalten von Frequenzumrichtcr und 30 
Drehstrommotor der Umrichter die Daten zur Anpassung an 
den jeweiligen Motor selbsttStig beschafft, womit eine ma- 
nuelle Eingabe der Motordaten in die Konfiguration des Ser- 
voumrichters entfallt. Grundsatzlich konnen in dem durch 
den Speicherbaustein im Motor bestehenden elektronischen 35 
Typenschild weitere Daten gespeichert werden, wie Serien- 
nummer, Fertigungsdaten oder Abgleichwerte. Eine vorteil- 
hafte Weiterbildung der Erfindung besteht darin, bei einem 
uber einen Servoumrichter gesteuerten Motor eine separate 
Datenleitung fur das Auslesen des Speicherbausteins im 40 
Motor entfallen zu lassen. 

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungsmerkmale der Erfin- 
dung ergeben sich aus den Unteransprilchen. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Zeichnung 
an einem Ausfuhrungsbei spiel noch naher erlautert. Die 45 
Zeichnung zeigt einen Schaltplan mit denjenigen Bauteilen, 
die das elekuronische Typenschild an einem Drehstrommo- 
tor, die zugehorigen Auswertvorrichtung am Umrichter so- 
wie die verbindenden Datenleitungen am Beispiel eines an 
einem Servoumrichter betriebenen Servomotors umfassen. 50 

Bei einem solchen Servomotor ist in den elektrisch-ma- 
gnetischen Kreis ein Resolver integriert, bei dem es sich um 
einen Transformator mit drei Wicklungen handelt. Die Pri- 
marwicklung wird mit einer Wechselspannung versoigt, und 
aus den Spannungen der beiden Sekundarwicklungen A und 55 
B wird in einer Resolver-Auswerteinheit der zu messende 
Resolverwinkel, also die jeweilige Rotorlage, berechnet. 
Die Spannungen der Sekundarwicklungen A und B werden 
jeweils als gleichspannungsfreies Differenzsignal iiber ein 
Leitungspaar der Resolver-Signalleitung gefuhrt. Die Resol- 60 
ver-Auswerteinheit ist in den Servoumrichter integriert, 
iiber den die Drehzahlsteuerung und -stellung des Motors 
erfolgt. 

In den Motor ist ein elektronisches Typenschild, namlich 
ein programmierbarer Speicherbaustein eingebaut. Es han- 65 
delt sich um ein serielles E2Prom, in welchem diejenigen 
Informationen abgespcichert sind, die der Servoumrichter 
zum Betrieb des Motors benotigt Das Auslesen der im 
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E2Prom gespeicherten Daten erfolgt mittels einer Datenaus- 
werteinheit, die in den Umrichter integriert ist. Bei der Da- 
ten aus werteinheit handelt cs sich um eine Mikrocontroller, 
der mil dem E2Prom als programmierbarem Speicherbau- 
stein kommuniziert. Die Kommunikation zwischen dem 
E2Prom und dem Mikrocontroller erfolgt iiber die Resolver- 
Signalleitungen, so daB hierfiir eine separate Datenleitung 
nicht erforderlich ist. 

Die Signale CLOCK und DATA des E2Proms, also des 
elekU*onischen T^penschildes, werden als Sununensignal 
iiber die Leitungspaare A und B der Resolver-Signalleitung 
gefuhrt. ^ 

Durch die Verwendung dieses Summensignals fiir dieDa- 
tensignale und durch die Verwendung des Dififerenzsignals 
fur die Resolver-Signale beeinflussen sich Resolver und 
elektronisches Typenschild nicht. 

Die Spannungsversoigung des E2Proms kann unter- 
schiedlich vorgenommen werden. Zum einen ist eine Spei- 
sung durch Gleichrichtung der Resolvcr-Erregerspannung 
moglich, zum anderen kann hierfiir auch der Spannungspe- 
gel auf den Leitungen CLOCK und DATA verwendet wer- 
den. 

Im einzelnen sind im Schaltplan noch Dioden Dl, D2, D3 
und D4 dargesteilt, es handelt sich hier um Eingangsschutz- 
dioden fur das E2Prom, welches noch einige passive Bau- 
teile enthalt. Femer sind bei der Ankopplung an die Lei- 
tungspaare A und B Widerstande Rl, R2, R3 und R4 vor- 
handen, Uber welche die Signale DATA und CLOCK auf die 
Leitungspaare aufgegeben werden. Uber Widerstande R5, 
R6, R7 und R8 werden die Signale DATA und CLOCK fur 
den Mikrocontroller aus den Signaladern A und B der Re- 
solver-Signalleitung gewonnen. An der Auswerteinrichtung 
im Servoumrichter fur die Resolversignale finden sich Kon- 
densatoren C2, C3, C4 und C5, iiber welche die Wechsel- 
spannungsanteile der Resolversignale in die Auswertein- 
richtung eingefiihrt und entsprechen die fur den Mikrocon- 
troller bestinunten Gleichspannungsanteile abgekoppelt 
werden. 

Patentanspriiche 

1. Drehzahlsteuerbarer Drehstrommotor zum Betrieb 
an einem dazu passenden Frequenzumrichter, dadurch 
gekennzeicfanet, daB der Motor einen Speicherbau- 
stein aufweist, in welchem die fiir den Umrichter rele- 
vanten Motordaten abgelegt sind, und der Umrichter 
eine Datenauswerteinheit hat, die zum Auslesen des 
Speicherbausteins mit dem Motor Uber eine Datenlei- 
tung verbunden ist. 

2. Drehstrommotor nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB er als Servomotor ausgefuhrt und mit ei- 
nem Rotorlagegeber ausgestattet ist, uber dessen Da- 
tenleitung zu einer Auswerteinrichtung im Umrichter 
die Kommunikation zwischen dem Speicherbaustein 
im Motor und der Datenauswerteinheit im Umrichter 
abgewickelt wird. 

3. Drehstronunotor nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB sein integrierter Speicherbaustein 
programmierbar ist. 

4. Drehstrommotor nach Anspruch 2 oder 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Rotorlagegeber ein in den 
Motor integrierter Resolver isL, in dessen Signalleitung 
zu der Auswerteinrichtung im Umrichter hin die zwi- 
schen dem Speicherbaustein im Motor und der Daten- 
auswerteinheit im Umrichter auszutauschenden Daten 
als Gleichspannungssignale eingekoppelt werden, von 
denen die Wechselspannungsanteile der Resolversi- 
gnale an der Auswerteinheit im Umrichter abgekoppelt 



DE 100 12 799 A 1 

3 

werden. 

5. Drehstrommotor nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichneL, da6 die Gleichspannungsversoigung des 
Speicherbausteins im Motor durch Gleichrichtung der 
Resolver-Erregungsspannung erfolgt. 

6. Drehstrommotor nach einem der Anspriiche 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, dafi die Gleichspannungsver- 
soigung des Speicherbausleins im Motor iiber die Da- 
tenauswerteinheit erfolgt. 
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